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Ogodlna Specyfikacja Techniczna D — M 00.00.00
Wymagania ogolne
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tedzniej (OST) 8 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
robo6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres robd6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogéine, wspoélne dla robdtaagh ogdélnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR gbszczegdélnych asortymentéw rob6t drogowych itavagch.

1.3. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.3.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-aytkowa (drog) albo jego
czes¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, ezet).

1.3.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edednio
utwardzony.

1.3.3.Dlugos¢ mostu - odlegheé migdzy zewrtrznymi kravwedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych zsypé -
odlegtai¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwe;.

1.3.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwucb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrawszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczbmauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtia po jego zakiczeniu.

1.3.6.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obaEamijacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu
robo6t budowlanych oraz zdarzeokolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.3.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenovy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz.
1.3.8.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.9.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do wygbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.3.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikaratokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi jezdnie.
1.3.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.

1.3.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych, tweaz
ustréj nioacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.3.13.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona korpdrogi i skarpami rowow.
1.3.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.3.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimiera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zaiznikéw. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera.

1.3.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badazsy zaakceptowane przez Zamawdaepo, niezkdne do
przeprowadzenia wszelkich badigorob zwihzanych z ocepjakosci materiatéw oraz robét.

1.3.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robét, zgodne z dokumentgepjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyiniera.

1.3.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezgz.

1.3.19. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzglych do przejmowania i rozkltadania ob@n od ruchu na podi®

gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b#edaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw atmosferyyam.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga se miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozl@nie napgzen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sgiga do wyréwnania nierowioi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stizaca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie. Podbudowa nie sktada sic z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skfadasig
z jednej lub dwéch warstw.



Specyfikacja techniczna

f) Podbudowa pomocnicza - dolng;@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podiéa. Maze zawierd warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub
odcinajpca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtbwnymaraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami emiat mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unigtivaienia przenikania cgtek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powye;.

i) Warstwa odsczajca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedosgtaj st do nawierzchni.

1.3.20. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszczynie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.3.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.3.22.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchilipznego
na okres budowy.

1.3.23. Odpowiednia (bliska) zgoddé - zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamijedi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla ngégo rodzaju robot
budowlanych.

1.3.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajmi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi oraz drzew i
krzewow. Pas drogowy me rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadza chronicych ludzi
i srodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.3.25. Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyiaiasi pojazddéw, umieszczenia udzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.26.Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy,zgy pod nawierzchnido gebokasci przemarzania.

1.3.27.Podiae ulepszone - gérna warstwa padiplezaca bezpérednio pod nawierzchgi ulepszona w celu untiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.3.28.Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpirryniera, w formie pisemnej, dotygze sposobu
realizacji robét lub innych spraw zazianych z prowadzeniem budowy.

1.3.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydztaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.3.30. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagania drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w plapieekroju podhanym) istniejcego padczenia.

1.3.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamteji obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaudkeiowego, pieszego.

1.3.32.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanewy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.3.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stancevutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnzgtktad droga, kolej,
rurocig itp.

1.3.34.Przetargowa dokumentacja projektowa ¢sézdlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaljgacharakterystyk i
wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robaot.

1.3.35 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegmzeMskiadd sie z petnej sciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komor.

1.3.36.Rekultywacja - roboty mage na celu upoarlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenaaruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.3.37.Rozpktosé¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.3.38. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegtomigdzy zewrtrznymi krawgdziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszerokd¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.3.39. Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szerokd jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw ruchu oraz
szerokd¢ chodnikdéw mierzona wwietle poreczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.3.40.8lepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictdio(przedmiarem) w kolejriti technologicznej ich wykonania.
1.3.41.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwejd ruchu pieszego.

1.3.42.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpive
ruchu pieszego.

1.3.43.Zadanie budowlane - & przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢ konstrukcyja lub technologicza
zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funtegjhniczno-aytkowych. Zadanie me polega na wykonywaniu
robot zwizanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.
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1.4. Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za ich zgodia dokumentagj projektows, SST
i poleceniami layniera.

1.4.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymylokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojeftowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatd@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili adbi
koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki ggguae Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.4.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsydanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwadrhiajpcym podziat na dokumentagprojektows:
- Zamawiajcego,
— sporadzom przez Wykonaweg

1.4.3.Zgodna¢ robét z dokumentagijprojektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyerzekazane przezayniera Wykonawcy stanowiczesé
umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @mnpjednym z nich sobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
catej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw ohouje kolejnd¢ ich waznasci
wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mge wykorzystywd bleddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu eimi
natychmiast powiadorilnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatla zgodne z dokumentagcprojektova i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SS€da uwarzane za wartéi docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okflenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw nedatow budowli musgby¢ jednorodne i
wykazywa zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektova lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagdly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na tereni®obydw sposob okgony w D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinienckaktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczinsaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe agzenia
zabezpieczafe takie jak: zapornjwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatay ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocciov dziea i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktérych jeshieodzowne
ze wzgkdow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgae kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicigeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych &
bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty
okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowrs.
b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamkiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniew@alizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego rohot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecizie utrzymywa tymczasowe utglzenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcdszelkie inngrodki niezkedne do ochrony rob6t, wygody
spotecznéci i innych.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicidmh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktorych tie
bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty
okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodyj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cea umowrs.

1.4.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy datye ochrony
srodowiska naturalnego.
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W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik@ uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wtasrioi
spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢gzsivie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczeg6iny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopévdgdiojazdowych,

2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.4.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca hdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach

Materiaty tatwopalne drla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed dgstm
0sob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgaarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robét bda miaty aprobat techniczm wydary przez uprawnionjednostk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwéradowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, apkaiczeniu robét ich szkodliwg zanika (np.
materiaty pylaste) maghy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zéé wymagag
tego odpowiednie przepisy Zamavdgigy powinien otrzyméazgod; na wycie tych materialdw od wiaiwych organéw
administracji pastwowe;j.

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawgyaj

1.4.8.0chrona whasrii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtagddeych widcicielami tych uradzei potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamenvtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgzdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémnizyniera i
wiladze lokalne o zamiarze rozpegcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyskelacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Irzyniera i zainteresowane wtadze orggtie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzktia instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyclprzez Zamawiagego.

1.4.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowéssie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na é przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyabgowo
tadunkoéw i w sposéb aity bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera. Pojazdy i tadunki powodigie nadmierne
obcizenie osiowe niedtla dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w offvie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za napraywszelkich robdt w ten sposdb uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera.

1.4.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma oboweek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedna
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie ofazzdpewnienia bezpieargtwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrgbnej
zaplacie i g uwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.4.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robét od daty
rozpoczcia do daty zakficzenia robét (do wydania potwierdzenia zadaenia przez liyniera).

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowamqmo by prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byadlowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

4
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Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie hgniera powinien rozpoez roboty
utrzymaniowe nie péniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centrainiejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sw jakikolwiek sposdb zwizane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie yaw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca hdzie przestrzedgapraw patentowych idglzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agize1 lub metod i w sposob agty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrédka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczongioh
robo6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informaofyaznce proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiedrigiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prizegniera.

Zatwierdzenie partii materialéw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegodta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposob gty spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiekzrédet miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane przez Zamawizggo i jest zobowizany dostarcay
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptevynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty awane z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskaniakigi zwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukéaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowyeda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wskaz@a
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niecblzie prowadz zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszoéhgigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjarddet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obigaujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodobstosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materaibog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstaw akceptaciji okrédonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier bedzie przeprowadzat inspekajvytwoérni, keda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnicnwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsigzprzeprowadzania
inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadlz ztozone w
miejscu wskazanym przezzyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych rob6tzrie dla
ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiabstanie przewarfciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na
wihasne ryzyko, licgc sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydula one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly @kaos¢ | whasciwosé do robét i byty dospne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dgtzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
Z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigojozliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem materiatu,
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albo w okresie dizszym, j&li bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez hgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mee by pdzniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Spek uzywany do robot powinien léyzgodny z ofedt Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robot, zaakceptowanym przezylniera; w
przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachylmiera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sgitm do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizymiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego ala@egpprzed wyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera, nie mge by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urazenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostgnzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i wikiwosci przewaonych materiatéw.

Liczbasrodkdw transportu dgizie zapewniaprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniachzymiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegidspetni@ wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych abye na osie i innych parametrow techniczny$todki transportu nie odpowiad@e
warunkom dopuszczalnych ohzén na osie moghby¢ dopuszczone przeziyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bigaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag@tdnie z umow oraz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentaej projektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robigz
poleceniami Iayniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakito za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwg$o wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie przez
Inzyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek ledu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostaesli
wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsck przez lIrkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladng:.

Decyzje Irryniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementonot kxda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacpjgktowej i w SST, a tale w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier uwzgkdni wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i
przy badaniach materiatéw, @iadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzam
kwestk.

Polecenia Inyniera keda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamzez
Wykonawe;, pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytpdunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowiazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyivera programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeaia robot, maiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantugce wykonanie rob6t zgodnie z dokumerdagpjojektova, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyrnep
Inzyniera.

Program zapewnienia jalm bedzie zawier&:

a) czs¢ ogolmn opisupca:

— organizac wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaeamibét,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jgka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robét,

— system (spos6b i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jalkom wykonywanych robét,
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— wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlecprowadzenie baa,

— sposob oraz formn gromadzenia wynikdéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hrologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji gnierowi;

b) cz$¢ szczegodtow opisupca dla kazxdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ukgddzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatldw, spoiiskezy,
kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedhutia wiaiciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedar pomiarow i bada (rodzaj i cazstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwayzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych
elementéw robot,

— sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli rob6t &dizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robot i jakéci materiatdow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, vdczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezedne do pobierania prébek i
bada materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizimier maze zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badw celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materialdbw oraz robot zestetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyniokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu b@daich czstotliwoi¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewnt wykonanie robo6t
zgodnie z umow!

Wykonawca dostarczy hynierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane adzenia i spret badawczy posiadajazna
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okéjacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgji.

Inzynier tedzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnieciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, sprgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhaitod badawczych. Jeli niedocagnigcia te
beda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych
materiatlow i dopéci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jékoych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem lagtateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdotych na zasadzize
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do badla

Inzynier kxdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawca diizie przeprowadza dodatkowe badania tych materiatéw, ktére hkudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgzez Wykonawg usunite lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstenek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonagd zatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez kyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W p@adkp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcegie
przez Irzyniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wigikkeca przedstawi nagonie ich wyniki do akceptacji ltyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca khdzie przekazywalnzynierowi kopie raportdw z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej jednak ni
w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalob

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia prébek i
badania materiatow urédta ich wytwarzania i zapewniona mudbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta matknv.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabidt prowadzonego przez Wykonaybedzie ocenid zgodndé
materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawyaildw bada dostarczonych przez Wykonagvc
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Inzynier maze pobierd probki materiatow i prowadégibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to lkynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatlah bada, albo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdw i robot z dokumentacprojektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtéchylub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonaweg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazrgwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych eda%ciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
— aprobai technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie s objte
certyfikacp okreslona w pkt 1
i ktore spetniag wymogi SST.
W przypadku materiatdw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, #da partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razgzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez Wykonagnzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dada okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyelda dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieggeva ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwugd

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatisaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy dmla czytelne, dokonane trwaitechnily, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem anika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:

— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jgkoi harmonogramow robét,

— terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbiorow robét zani@yjch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robé

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggch ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zvgzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowe;j,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakdci materiatdbw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych bada z podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone Inzynierowi do
ustosunkowania i

Decyzje Irryniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si sposob cigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jai@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badadVykonawcy lkda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema
jakosci. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru rob6t. Winny iyudostpnione na kadezyczenie Irkyniera.
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(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczeesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawedabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Idyniera i przedstawiane do waglu na zyczenie
Zamawiajicego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych rob6t i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru legda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obow#ku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostarpoprawione wg instrukcji kyniera
na pémie.

Obmiar gotowych robét doizie przeprowadzony z eztcscia wymagaa do celu miesicznej platnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oktenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dlugosci i odlegtcgici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyméeda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;.

Jali SST wigciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczone w i jako diugdé
pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasi.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiltzaakceptowane przezzymiera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonaydezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST d&lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob aiglty zachowanie doktadidoi wg norm zatwierdzonych przezzmiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdotakzé w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtiigzbzda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaiczkmog by¢ dofaczone w formie oddzielnego zaZznika do rejestru
obmiardéw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyfierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uviajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gamstrobot.

Odbioru rob6t dokonuje hynier.

Gotowa¢ danej czsci robdét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera.

Jakda¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia lynier na podstawie dokumentow zawiacgich komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagjprojektova, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru ogciowego rob6t dokonuje si
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Gdhiob6t dokonuje liynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i
wartcsci.

Catkowite zakdczenie robdét oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwwpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem iseni@ o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zak@czenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaezmzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagrojektove i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub rob6t uzupetniggych w warstwiecieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatac)jektovs i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpietsteio ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoa wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robot jest protokédt odbioru ostatecznegotrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapgo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata spormdzona w trakcie
realizacji umowy,
2.szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentow umowy i ew. uzupetiag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ
6.deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7.0pink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikdéw badgomiaréw zadczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszagych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowe;j,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom urzdzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegimtaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego ngdabgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykorawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdt zwizanych z usumtciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweyaym.

Odbiér pogwarancyjnydazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarow ustalon dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowamdstawy platndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej kydzie uwzgédniat wszystkie czynnéei, wymagania i
badania sktadage sk na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robétidobejmowd:
— robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaé¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymaawentualnych ubytkéw i transportu na terendvad
— warts¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaatji ruchu na czas trwania budowy,
wraz z dostarczeniem kopii projektuzimierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnweynikajacych z posfpu
robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietzt®va ruchu,

(c) optaty/dziezawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikdw, barier, oznakowsi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariewiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajichu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Odr 89, poz. 414).

2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowvact dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennikddwy oraz
tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 2 1995 r., poz. 29)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U.Nr 14, poz. 60 z @aiejszymi zmianami).

11



